국내위탁연구 추진계획서
(Outsourcing Requirement Spec.)

※ 실행과제 계정번호 : 10MC6810

	위탁과제명
	USN 센서기반 소프트웨어 개발 로직 및 취수펌프/정수처리장 제어 로직 개발

	위탁연구
수행책임자
	소속기관 : 미정        부서: 미정

	
	성명: 미정

	연구기간
	2010.8.1~2011.1.31
	위탁연구비
	       80,000천원

	과제의 필요성
	

	· USN 기반의 하천의 중소권역 수질관리를 위해서는 수질센서 기반의 국가 오염관리 항목(총인, 총질소 등)에 대해 예측이 가능한 소프트웨어 센서 기술, 수질 관리 모델링 기술의 개발이 요구됨
· 또한, 대국민에게 양질의 물 공급을 위해서는 하천의 오염 사고 발생 시 오염물질이 취수장까지 도달하는 시간 등을 고려하여 취수장의 취수펌프를 실시간으로 제어할 수 있는 기술이 필요함
· 아울러, 정수장의 단위 공정별 자동제어 시스템의 최적화 운용을 위해 USN 기반의 실시간 최적의 염소제 및 응집제 투여량을 결정할 수 있는 기술 개발이 요구됨.


	목표 및 내용
	

	• 연구목표
· 중·소권역 수질관리를 위한 USN 기반의 수질평가시스템(수질평가 모델링 및 수질분석/예측) 알고리즘 및 취수펌프/정수처리장의 실시간 최적의 제어 로직 설계

• 연구내용 및 범위
- USN 센서 기반의 총질소, 총인 예측 소프트웨어 센서 로직 개발
- USN 센서 기반의 중·소권역 오염총량을 예측할 수 있는 수질평가 모델 알고리즘 설계
- USN 센서 기반의 취수장내 취수펌프 제어 로직 설계
- USN 센서 기반의 정수장내 전염소 공정 염소투여량 자동 제어 로직 설계
- USN 센서 기반의 정수장내 응집침전 공정 응집제 투여량 자동 제어 로직 설계

· 주요 결과물
- 연구보고서(중간, 최종)
- 설계 알고리즘

	수행방법
	

	· USN 센서를 하천에 설치하여 수질데이터 취합
· 측정 항목 간의 상관성 분석 및 수질관리 모델을 통한 중·소권역에 대한 수질평가 로직 설계 및 개발
· 수질평가 모델에 국가 수질자동측정망 수질 데이터를 입력을 통한 예측 정확도 향상
· USN 기반의 수질평가 모델의 예측 정확성 검증
· 국내 취수펌프장 현황 및 취수펌프 제어 로직 현황 조사
· USN 센서 기반의 취수펌프장 제어 로직 설계
· 국내 정수처리장 현황 조사 및 염소제/응집제 투여량 결정 방법에 대한 현황 조사
· USN 센서 기반의 정수장 염소제/응집제 최적의 투여량 결정 알고리즘 설계
· 주관 기관과의 세미나를 통한 연구 내용 협의 및 요구사항 반영


	활용계획
	

	· USN 기반의 수질평가 시스템 개발에 활용
· USN 기반의 수처리 자율제어 기술 개발에 활용
· 관련 요소 기술 확보 및 IPR 확보에 활용


	수행기관 및 
수행책임자 선정
	

	• 자격요건 
- 관련 기술에 대한 연구 개발 실적 보유 기관 및 수행책임자
- 관련 기술에 대한 연구개발 경험이 풍부하며, 기존 연구실적을 검토하여 연구목표의 달성을 신뢰할 수 있는 수행기관 및 책임자를 선정




